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IL MODELLO F-200iB E UN ROBOT A 6 GRADI DI LIBERTA PROGETTATO PER SVARIATI UTILIZZI IN PROCESSI
PRODUTTIVI E DI ASSEMBLAGGIO. IL ROBOT F-200iB E PROGETTATO PER APPLICAZIONI CHE RICHIEDONO
UN'ESTREMA RIGIDITA ED UN'ECCEZIONALE RIPETIBILITA, IL TUTTO IN UNA STRUTTURA COMPATTA E RIGIDA.

2 CARATTERISTICHE E VANTAGG|

F-200iB, la soluzione per:
* Saldatura in celle compatte

¢ Saldatura fissa

e Caricamento e posizionamento di parti

e Avvitatura

* Sollevamento e posizionamento di veicoli
e Attrezzaggio flessibile e convertibile

e Sbavatura

* Erogazione

DESIGN A ESAPODO UNICO NEL SUO GENERE

® Sistema estremamente rigido per applicazioni
con applicazione di forza costante (ad
esempio shavatura, taglio, ecc...)

e Soluzione di posizionamento dei pezzi
estremamente flessibile in particolare in
applicazione di manipolazione di pezzi di
grande dimensione o di saldatura

e Maggiore sicurezza grazie alla sua
struttura particolare che minimizza
I rischi di danni agli operatori

POSIZIONAMENTO PROGRAMMABILE
e |l robot puo fornire una soluzione di posizionamento
programmabile del pezzo in lavorazione

MANUTENZIONE MINIMIZZATA
Minori componenti meccaniche:
e Minima necessita di parti di ricambio
e Minore tempo di fermo macchina grazie alle
semplici e rapide operazioni di sostituzione
e MTTR (Mean Time To Repair] inferiore a 30 minuti
e Cicli di manutenzione annuali
e | robot FANUC non Necessitano di
specifiche batterie tampone; sono adatte
le normali batterie in commercio

UNITA MECCANICA COMPATTA
Sfruttamento ottimizzato dello spazio

MONTAGGIO A PAVIMENTO O A SOFFITTO
Il robot puo essere montato a pavimento o a soffitto
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